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Centurion

Red de Comunicaciones
>»Comunicacion Profibus

>»Comunicacion Ethernet
>»Comunicacion DDCS

/O Remotos
»0Opticos
»Cobre
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Centurion

Controlador ACB00

»Especificaciones Técnicas

»Descripcién de Funcionamiento
general

Drives
»Especificaciones Técnicas o
»Descripcion de Funcionam ientor
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SERVICES
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Centurion

Interfase y Visualizacion

»Descripcion de Funcionam ien
general
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SERVICES

N
{ (‘u_ *

Protocolos de Comumcaclon.ﬁ

Profibus DP-V1

—Busde campo abierto para sistzué' AS d
control.

—Comunicacion de periféricos
distribuida

— Comunicaciéon aciclicade datos.
Ethernet

— Protocolo TCP/IP el .
—Protocolo Industrial OPCDA & w8 &




J
Protocolos de Comumcac‘i

. DDCS ;\’
— Protocolo Propietario ABB % .
— Amplio Ancho de Banda g .

—Comunicacion Optica
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1/0 Remoto

s MOdulosde Interfases

— Estandar
— Alta Densid ad
—Inteligente
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MinePro

SERVICES

Separacion del sistemade
conexion y la electronica con
cableado independiente

Sstemade conexion con bornes
de tornillo y de resorte

Montaje sobre Riel Din

Encapsulamiento IP20 Hot
swapping paralosmoddulosde
ampliacion

Comunicacion via PROFIBUS

Entradasy salidas de hasta 100
bytes (espacio de direcciones)



1/0 Remoto Intellgente

Operacion de control local

Separacion del sistemade
conexion y la electronica con
cableado independiente

Sstemade conexion con bornes
de tornillo y de resorte

Montaje sobre Riel Din

Encapsulamiento IP20 Hot
swapping paralosmaddulosde
ampliacion

Comunicacion via PROFIBUS

Entradasy salidas de hasta 100
bytes (espacio de direcciones)

PEH

SERVICES
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1/0 Remoto Alta

Densidad

- o
Proteccion IP20 —
=
Rango de T° 0-60°C
ON

RVibraciones 2Gininterrumpida

5Gocasionalmente

Diagnostico exacto discriminando el
canal para alta disponibilidad

Interfaz FO integrada

\elocidad de transferencia de hasta 12
Mbits/s
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MinePro

SERVICES

1/0 Remoto

Power Rail Booster

= Soporte a PROFIBUS DP

= Lavelocidad de
transmision esde 9,6 hasta
un maximo de 500 kbits/s Ty .

= Lalongitud de lasbarras
conductorasdepende de
ellay alcanza de 25 a 1200
m

= El Power Rail Booster
soportasistemasmono y
multi-maestro.
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SERVICES

Interfase de Bus Optlco w‘{d

de Profibus -

 El OBT (Optical Bus Terminal)
permite conectar una estacion
PROFIBUS sin interfaz optica
iIntegrado aunalinea optica con
estaciones PROFIBUScon interfaz
Integrada

= Conexidon RS485 con un cable
dotado de terminador en ambos
extremos

= En tramosindividualesde hasta 50
m

= Loscablesde FOse pueden utilizar
en tramosindividualesde hasta
300 m.

- EI OBT escompatible con todas las

P - Y ST SZNFIPYYLHICS Ini e o 1 N T o




1/0 Remoto Anexo e

« Profibus-Conectoresde Cabl Y{‘é’,;‘;i'_,

< 2 o

4 »

=

Switch
“ON ”

Switch
“OFF" "1".

Incoming cable A1, B1

Qutgoing cable A2, B2

Terminating resistor with ; \ ;
disconnect function When you use the connector  When you use the connector

at the end of a segment, set ~ within a segment, set the
the switch to “ON" switch to “OFF".
(disconnect function)
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1/0 Remoto Anexo

Profibus - Conectores de
Optica

ES04030a01
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SERVICES

Modulo Especlallzado

Modulo de Interfase del Resolver
= 4 canalesde interfases para resolver:?f_ '

= Soporta ControlNet, DeviceNet, ﬁ,
EtherNet IP, Modbus, TCP/IP or Proflbus “

= Resolucion de 13bits

Resolver Hoist reee [T
Resolver Crowd
Resolver Swing

mmmmmmmmm



Controlador AC800

LEGEND

01.
02.
03.
04.
05.

DIN-Rail Locking Device
CN1/CN2 Ports
Baseplate

Tx/Rx Status Indicators
Processor Unit

06.
07.
08.
03.
10.
1.

- N | | | —)
T L] \‘“ i
CE

INIT Push Button

LED Status Indicators

Tx/Rx Optic Ports

External Battery Supply Socket
Power Supply and Supervision Signal Socket
COM3/COM4 Ports



Controlador AC800

LED Indicator Lights

Mounting Socket for the CPU Card
Within the ACB00 Controlier

Mounting socket for the Power
Supply Card within the AC800
Controlier

Internal Baltery !‘:

B .|
o — CEX-Bus Socket
‘ O Module Bus Socket
Q O
| © Fuse CEX Bus & Fuse Module
i

] D - COMIICOM4 Serial Communication Ports

— CN1/CNZ Ethernet Communication Ports
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Interfase de Comunicacion CI854 x

e
‘(r
L 3

v

Velocidad de 9.6 kbit/sa 12 Mbit/s
Actua como PROFIBUS Mast er
Soporta PROFIBUS DP-V1 Master Class 2

Soporta PROFIBUSDP con redundanciad
Lineay master

Maximo de 124 escalvosconectados

Anade y remueve equipos PROFIBUS sin
necesidad de resetar el controlador

Conl12 Mbit/sen total 4000 bytes I/O dat S
par lacomunicacion ciclica. Bajo los :
12Mbit/s sin limitaciones

Ciclo masrapido, cercano al mscon un
baud rate de 12 Mbit/s



SERVICES

= Sempre usar
pulserapara
prevenir el ESD

= Tener presente el
Codigo Alfa.
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LB
Bateria de Respaldo Exte

Especificaciones:

« Bajo porcentaje de Litio
 Voltaje de 3.6Vdc

« Amperaje: 16mAh
 Formato ANSI: D

« Formato IEC. R20

« Contenido de Litio: 5,6 gr.




Red Profibus-Ethernet-

Control Cabinet Opéfatdf Cab

Field sy el

Armature Touch Panal 1 UPS

Drives Drives R

Ethemet
UPS o
1 Switch
i
)
NODE: 12
Profibus l
|Optcd Bus )
NODE: 11 TripRite Terming b ozl :
Profbus i ; s .
e e Drive : %
e | Vo, | (PP aay | om0 000 R N e e i, O (G -
i
)
| | Awdliary Cabinet Transfer Cabinet o :
Powear Remote 10 \ Remate VO Remote VO \
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Q Ring
Assembly
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i o ; . | LeR Ramote VO : POt Chechg
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! NODE: 13 | : R L E TR ) E NODE: 33 ; bl S
) ' ' Lagend:
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{ Remote VO - | Remote 110 : | lave ' [l Fiber Optc Profbus
) L ) 1 "
: s X NODE: 32 2 : Big Tark Only Conroller ’ Copper Profbus
| : )] || ceeswesessseswseseew B
i Lower Control Cabinet | ; . Il Emerme:
i Lube Room : Moocs
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SERVICES

Controlador AC800

g f
= El Data Server, estainstalado |G
y se ejecuta desde el GUl de gt Haeg Foom
la cabina de control
= El Data Server entrega Database e
informacion desde el " — 4l
controlador a cualquier GUI OPCDLLAP! | controter
80
o0 Pc conectado en la Red —
c 0 2 c Touch Screen
= Actualizacion esvariable, Computerin (
. perators Ca
debido alabase de datos. —L.
= Automaticamente indica . J
Alarmas y Fallas su Tag y o
TimeStamp erisce RN
Shovel GUI
- J




¥X PLC Control Builder AC 800M - CenturionMaster

File Edit View Tools Window Help

D@ EE ¢

P&H

SERVICES

ER=

= Applications

] Application_1 - (Controller_1.Mormal)

= [@ Controllers

= [ Controller_1 (192.168.1.2)

¥ Access Variables

= [ Hardware AC 800M

+ 0

L B B e L I o
-~ N W™ -0 = O $H W MN= O

o w0

—

I
[S%]

AR R o iR RN e
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[+ @ Tasks

PM&64 [ TPE30
CI354

ET 2005 {IM151)
ANYBLUS-S PDP
MASTERDRIVES CBPx
ET 2005 (IM151-FO)
DMESO00 Profibus Y2
5136-PFB-104
5136-PFB-104
SST-PFB-SLC
SST-PFB-CLX

CI854

ET 2005 (IM151-FO)

ET 2005 (IM151-FO)

ET 200M (IM153-2-FO) DPY1
ET 2005 (IM151-FO)

ET 2005 {IM 151/CPU) DP
ET 2005 {IM151-FO)

ET 2005 {IM151-FO)

ET 2005 {IM151-FO)

ET 2005 {IM151-FO)

ET 2005 {IM 151/CPU) DP
ANYBLS-5 PDP

ET 2005 {IM151-FO)

[+ Connected Applications

w AC

iD= BB ¥

[+ %
=] Applications
=] Application_1 - {Controller_1.Normal)

I - S
f
Touch Screen \
Computer in Shovel GUI l
Right Hand Room 4
Data Server <
Datahase P_"’ .
- J c‘:
~ s .
Advant e
OPC/DLL/API
Controller
Interface L 800 |
-
Touch Screen
Computer in
Operator's Cab
Shovel GUI
" J
-
Service

Network | person's

Interface

Shovel GUI
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Branching Unit

= Housing: Acero
= Dimensiones:

= Housing: 94 x 264 x 41 mm

= Circuit board: 75.8 x 243.5m
= Montaje: Riel Din 35 x 7.5 m
= Temperatura Op: +0... + 50
= Power Supply:

= Voltage:24Vd.c. £+ 10%

= Current consumption: 250 mA (typical), 320 mA (maximum)

= Fuse: TR5, T500 mA (anti-surge) -
= Conectores:

= MSIR, CHO ... CH8: Agilent Technologies (Hewlett-Packard) Versatile

= Link Series (10 MBd)

= Power supply: Detachable screw terminal block (Phoenix Con;ac 7 8 '
MSTBA 2.5/2-G-5.08) o \

= LEDs:

= Un TXD (datatransmitted) para cada canal, un
para cada canal, + 5V OK (logic voltage OK)

| - =
A it & 22 1l i
Qé; i B |

abhbhh}thi Ex Mo Um fu im fm Ox fx  Im 3x Pm Pm (n 1I

U 1 R 1Tl N
@
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{FC OR AFFLEC ATIOM
COMTROLLER |

OODCE 12 ard Makl
DFWEBLIS 4 or 8 MENa

NDEL:::SET“ H H £ f 24V

NIV RN RIP R SATCH
1 1
i THD SHGMAL TRAMSM INTEMS. CHTEL
( \ 1
: i REGEMERATION DRIVER JUMSERS
i
: H F < ; DOGS RECENVER Lt
i i EEEED SELECT
i | g = s JUMEERE
i i CHENARLE S
' ( ) ! I
I : INTEME. CMTHL pICDE SHECT SN0 ERGERAL
! E;F < ! JIMEERS oa || Jumess REGENERATION
1
1
; \ J |
i
1
! QUTEUT MASKIMNG AND IMEUT MASKIMNG AND
' CF < TRAMSMITTER DRIVES , LOWGIC O FUNGTION
1
1
1 —
1
1
1
1
1

IR

| = . !
Field Drive: e -] |
T CRIVE Tk S FROM ORIVE FROMELE :
OB OB 5
CEIVE B DEVET DEWE 1 I
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Drive Control

= Hardware

= Cubierta panel
frontal

= Tarjetas
comunes

= Placas
Especificasde
Drives

= CDP-312

= Codigosde falla
y alarm as



PEH

SERVICES
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Control and Commumcatlonsv"?”
Board (SDCS -AMC-DC)

Tarjeta AMC-DC

= Canal 0 —comunicion de datos
desde el control dominante (APC2 o & s e e IR T
vialosmodulosadaptadoresde S
otroscontroladores)al drive. ~ R

= Canal 2 - (Maestro-Seguidor) No
utilizado en aplicaciones P&H

= Canal 3 —Canal de Servicio

= Ejecucion del Programa - LED verde
= Falla (Fault) - LED rojo.

= 5VCCOK-LEDverde.
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MinePro

SERVICES

i

Control and (2ommumcat|o.h.sr"‘?.ﬂS
Board (SDCS -AMC-DC) & =

*Regular la velocidad y producir la
referencia de torque.

O
Eh
K

*Programada con sus propias caracteristicas
de control y regulacion.

SDCS-AMC-DC

Evaluar los datos recibidos para producir
una referencia de torque.
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Control Board (SDCS -con-z) %

S x‘

Application Specific &
Integrated Circuit -
ASIC

= Comunicacion con el panel de
control (RS485).

= Comunicacion con los
excitadoresde campo (RS
485).

= Medicion.

= Funcion de vigilancia

(Watchdogq)

= Control de conversion A/Dy
D/A.

Yo
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Control Board (SDCS -CON g -
Puertos rwﬁl 52" [ L

-l

e

= X37 Alimentacion desde Back up

|j ¥33 LT T

E‘E
ﬁ o =
n ot
0
=

Tarjeta POW1
= X11 Alimentacion y E H*
Comunicacion con AMCDC [ ] ol | B |
Al sy
= X12 Feedback de Corriente, %Eﬁ 21 21 -~ SE
Voltaje y sincronizacion :
trifasica atravées de la
. ) 2 ASIC
tarjeta PIN 61 (Drive de fﬂj_—' E -’
Armature) o PIN205/21 -
(Drive de Campo). E— ] B oxo m
= X13 Pulsosde disparos " " —L| \ I
haciala PIN 61 (Drive de comaziedoGND . e. i e
Armadura)o PIN205/21 b U T - 9| |
0 X3 x4 B L] L
(Drlve de %m po). -EEIIZH’.Iﬁﬂ-ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬂ-ﬂﬂ-&ﬁEI-E-'EIﬁﬂﬁﬁﬁﬁﬁﬂfﬂ:ﬁﬂﬂﬁﬁ-ﬂﬁﬂﬂ%ﬂﬁﬂﬁ

= X16 Comunicacién RS 485 -

entre losDrivesde
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=78
Control Board (SDCS -CON-Z)'_\,%

Puertos ¥37

x14

. Az A i L i

= X33y X34 Comunicacién S .”E'J H :
RS 485 hacia el controly [T et capachor

Display = “ e |
i
= X3 Entrada Analoga ] wil| xitl|  pas 7
= X4 Salida Analoga [ 1A eI
x17 D35

= X6 Entradas Digital

= X7 Salidas Digital fﬁ Asic

= V260 Comunicacion DDCS ﬁlb
(Digital Drive Control ‘ .
System) entre Drivesde

Armadura Hoist 1y HOISt 2 |fmeee sam e
o

X3
BEEABSARE

X4
BB EE6 R
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rv
=
: 1

Power Supply Board (SDCS
POW-1)

. ‘a"

= “The POW-1
Board”



1.71'|

- Power Interface Board -a"
(SDCS -PIN -205 or 21]“ o 2

= “The PIN-205 or 21
Board”

.......



P&H

Power Interface Board ;‘,‘A?d
(SDCS -PIN-61) =

= “The PIN-61 e
Board” g
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Display Panel CDP 312?;37

,:&.

= “CDP 312’



SERVICES

Velocidad Nominal
= Torque Nominal <
= Limitacion por Transm|S|ones
= Tiemposde Carguio




04, Constant horsepower

03. Braking Hoist

1500
Q2

TO00

mm @ §00VDC

o Modo d,e
Horsepower

01. Constant torque mode

LEGEND

01. Constant torgue mode

02. Power Lower

03. Braking Hoist

04. Constant horsepower mode

-1500

05.
0g&.
07.
0s.

. Braking Lowar

constante

ES04243a01

Power Hoist

75% to 85% of stall current

base speed,approx 600 rpm @ &00VDC
Braking Lower
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Operacion Drlve

j.

b
s;
o

";
o,

- 3 |

= Parareducir la velocidad, por ba a
su velocidad base, se disminuye €
voltaje de armadura gradualm%ﬁ?e
manteniendo la corriente estable‘ﬁ
Este modo se llamade Torque
Constante
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SERVICES

Operacion Drive Q, -

nominal, yaque no puede aume”“n‘t
voltaje Nominal, se bajala mtenSIdaﬁMﬁﬁ.,
Campo, aesto se le IIamadebllltamlentQ o
de campo y el modo de trabajo es Modo
Horsepower.

: La disminucion del Torque sera

ﬁ (
‘t’
a
-

de velocidad



Operacion Drive
Digging Accelerating
Smoothly




Swing Torgue

Operacmn Drlve

the speed range to provide smooth, even acceler%‘ [
deceleration performance b

Shovel RFM

Speed (RPM)

1200

1000

8l

G0

400

200

_\w
R

|

1000

FELa N

20080 3000 4000 ?;
| -
Torque i
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Trip Rite

Desafio del sistem a

= Mantener latension
de laCuerdaen todo
momento, pero no
demasiada tension

= Entregar un tiraje
poderoso en un
Instante

= Facil Ajuste
= Bajo Mantenimiento




Trip Rite

Metas de Productlwdad’w7 f..-- f,é’.-*‘
ﬁ_ &

Trip Reduccion del jl> Mas Cara? ?
Confiabl jl> tiempo de e Lo 2"
e Carguio e L

Bajo Mantenimiento Reduccion del Tiempo
De detencion.

Reduccion del costo por
Tonelada ;|
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MinePro

SERVICES

Trip Rite

Fallas tradicionalesde Trip
* Insuficiente Torque

= Potenciadel Motor or Dual Motor
= Altalnercia
= Trips Falsos -~

= Engranaje Abierto
= Alto nivel de mantenimiento
= Baja vida util del engranaje




Trip Rite

Respuesta al Desafio Wy

= Trip Confiable - 5 5“’

= Precisa Tension Mantenida: Term a
con losfalsos Trips :

= El Control Digital ofrece un suave | -
Incremento deltorque

= Un dnico motory unatransmisi(’)n




Trip Rite

= Bajo Mantenimiento

sin banco de Resistencias

Facil de ajustar la
tension.Easy to adjust slack
take-up: “On the fly”

Menos frecuenciade
Ajustes

Planetario Sellado
Sn lineasde Lubricacion
Rodamiento de larga vida

Motor libre de
Mantenimiento

Cable de larga Vida

C‘I‘\Nlllﬁ'l\l I_If'f\lf'\f\

N
N

NS
NNEE N
UNEN NS

P&H

MinePro

SERVICES




Interfase de usuarlo

= La pantalla touch panel, ha sido un apoyo.
hacia el operador facilitando su f4cil us

entendimiento del estado en que se encue n y
la pala. 4




P&H

MinePro

SERVICES

Interfase de usuario ':oa

m ES41168/4100XPE May 29,2008 4:43:31 AM
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MinePro

SERVICES

Interfase de usuarlo, | -,f.'

La pantalla touch panel se usa en control y monitoreo de@
maquina.

Sala control



:H

JoX
lilePw

La pantalla con sistema centurion se a divido en: ,yagl x
secclones. : N ‘“l

OPanta”a de OperaCIC')n m ES41168/4100XPE May 29,2008 4:43:31 AM

Pantalla de diagnostico. ol

Pantalla de configuraciones.

«Pantalla actividades

Pantalla de ayuda.
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SERVICES

Interfase de usuari

. G ) e i_‘ e hoes s e
Es importante que conocer las distintas secciones cor}iJ M 5

diferentes cateqgorias:
g []m Sorinl Number /| Nodel HNumber MM DD YYYY Timeoe

Barra de encabezamiento é m A
-Barra de control (: )
Barra display principal >

Barra de navegacion

«Barra de estado.




. H

JoX
Iﬁnel’w

v)’ = .
Interfase de usuar_l_o

*Operaciones
Diagnostico
«Configuraciones

«Actividades

~ayuda
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Interfase de usuarlo,

El panel display le entrega al operador diferente esta
» escalera si esta arriba 0 abajo
« ventilador de sala a maquina

» alarma de empuje y/o levante

*Boom jacking



operador
Ingeniero
mantencion

minepro

Esto le informa al *.
hay llave en Plc/lubr

Esta le indica al operador qu
llave en el Plc/lubricacid _',
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Interfase de usuarlo,

Inclinacion de la pala.

Pantalla de valores del display de operacion de la pala.

Pantalla de permisivos de arranque de la pala.

Pantalla de estado del sistema de lubricacion de la pala.

Pantalla de monitoreo de temperatura.




Inclinacion de la pala

I = E! I Serial Number /| Model Number MM, DD YYYY Time

—— Shovel Inclination Screen -
?

o
0
=

v

£

Level Left To Right Level Front to Back




Pantalla de permisivo de arranque de la.

S

| < EE! I Serial Number /| Model Number MM, DD YYYY Time

Shovel Start Permissive Screen

Stort Push Button
Main Phase Sensor OK

Ne Systom Faults

Romote Holst Stop
Button OFF

Operator Cab Stop

@
Q
aH
) Button OFF
ngian
v
(F

Propel Brake
Maintonance Switch OFF

g |

e,

32°F

[4
-

TN

*_,

A

2

o S




m Serial Number /| Mode! Number MM, DD YYYY Time 32°F

Shovel Operation Display Values Screen
| o Armature Carrent (A)  Operater Ref (%)  Armoture Current (A)
s 9 5 A750 0 4750 s 9 5 o ATse 8 a5
e /"d-\\,‘“ m'/"[\”" 00 /-r\uo 13500 /I—\un
Armature Voltage (V) Fiekd Current (A) || Armature Voltage (¥) Fiaki Curvont ()
275 0 375 { 50 100
750 /‘r‘\m LT e
HOIST /RIGHT PROi’EL

4750 ® 4750
500
v

Note: Line

T - - - = & i “ - 7' =
= ? l i i Voltage value
| /J-L\ cames from the

Moist Field Supply




SERVICES

Pantalla de lubricaciéon

.
>

L'-

[ﬂ:] ES4116B/4100XFE May 29,2008 4456:61 AM

Shovel Lube System Status Screen

Z 7

g (W &) (B0

”

[ 10m 0= ®m 5= [ 13m0 | #m aBx |
36~

10—

SHmret Lia Larad




. H

[
MinePro

Pantalla temperatura =~ °
m Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time .
Tove  Teve dwme Motor Temperatures

: 0 0 0 Values are Dispiayed In Dogrees Colsius

LEFT PROPEL MOTOR

”"J ' J J




Funciones de dlagnostlco piey

al tocar el signo de
diagnostico aparecera
esta pantalla.

“J

. ) on
m Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time

METER SELECTOR

O COtw

= in_lnu‘ =
-/

L lal L
" POy

.
L4

TEST SELECTOR

|.' Ay

e

BT N i
v & A . ¥ R, ‘.'
S ¥ RO .4

« L
1t

nnnnnn

TEST SCREEN

/

R AR

O

Holst Hours  Swing Mours Crowd Hours Propel Hours  Total Hours

BN BN BN BN O ;

J —l
_.;.é
¢|l\\ -l

-:_: - -*1*‘ ’!;- ’w“

I

E&ﬂ me |

e o
WP W T =

T R AP S N
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SERVICES

Pantalla diagnostico de 1/0O

Pantalla de informacion del pantalla DDCS de la
pala.

Pantalla de permisivos de arranque de la pala

Pantalla de estado lubricacion

Pantalla de monitoreo de temperatura de la pala




Pantalla de informacion de los motores de la pala

Pantalla de diagnostico del sistema de frenos ﬁ
de la pala




&
K
H
2

30

Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time

1/0 Diagnostics Display Screen




Pantalla de informacion de la pantalla DDCS de I'é“péfa.;}- ;

: o
DI::I Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time 32°F R

Shovel DDCS System Information Screen

Drive Name
| Application Name

Con2 Flrmware

AMC Firmware

User Macro Loaded User Macro Londed User Macro Loaded

Orive Name Drive Name

Application Name

Con2 Firmware

AMC Firmware

User Macro Loaded




Shovel Start Permissive Screen

| .~ 23 I Serial Number /| Model Number MM, DD YYYY Time
-
4

B

Starnt Push Button
Tw?

Main Phose Sensor OK

No System Foults
Remote Holst Stop
Button OFF

Opomtor Cab Stop
Button OFF

Propel Brake
Maintenance Switch OFF
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Shovel Lube System Status Screen
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| ® Ea I Serial Number /| Mode! Number

Informacidn de motores

MM, DD YYYY Time

Shovel Motor Information Screen

Holst Motors
Motor Type
Ki690

Speed Limits
Max ¢
Min @

Nominal Data

ArmV 600
Arm | °
Fid 1 °

Speed 600

Crowd Motor

Motor Type
K700 FW ato0xPE

Speed Limits
Max 1088
Min 1088

Nominal Data
550
730
15008
750

Swing Motors
Motor Type

Nominal Data

Motor Type

KSSEA FW 4100XP KiooE _ a100xXPH
Speed Limits Speed Limits
Max o Max o

Min o Min o

Nominal Data

Propel Motor

AmV 600 AmV 550 -y
Ami o Amil o A “'\

Fldl o Fldi o 3
Speed 700 Speed 710 \



Front Hoist Rear Hoist Front Swing Rear Swing
Brake PS| Brake P8I Brake P8I Brake PSI

Left Propel  Right Propel Crowd Brake
Brake PSI Brake nl Psi

-




l = EE! I Serial Number /| Model Numbeor

MM, DD YYYY Time

Shovel Setup Main Screen

The following screens allow for the userto
customize and configure certain shovel
systems

To change the majority of the configuration
settings, the user must login to the system
with at least MAINTENANCE level security
access and have the key switch to the
PROGRAIA position




| - :5! I Serial Number /| Model Numbeor MM, DD YYYY Time

a User Level Login Screen

This setup screen allows
for the userto change the
lavel of securtty for the
user interface

Change User Level

Current User Level

T g B
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SERVICES
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Pantalla de configuracion de tiempo de enfrlamlentq.e te r~

I ® !3 | Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time

Extended Cooling Time Setup Screen

Cycio Time Extended Cooling
Remaining Set Time

\
) 1 ]
Oh:0m:0s 0h:30m:0s 1h:0m:0s 1h:30m:0s 2h:0m:0s

Set to Zero to disable
extonded cooling
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Pantalla de configuracion de seleccion de limites |
m Serial Number / Model Number MM, DD YYYY Time 32°F = s ;

Boom Limits Setup Selection Screen
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ABSS Setup Screen

The ALSS Syutom works on fwo setpolnts baked on degreon m .

of Roam Polnt Sheave travel towards the machinery houss

STAGE 1 -1 the bhoom polnt maves beyond thix setpolnt, the machine
wili automatically retract siowly ot of the boom-ncked condition

STAGE 2 «1f a Stage boom Jack occurs, #ll brakes will be xet., The
brake telease button must be held to operate the HOIST or CROWD
motions to got out of the Stage 2 condition

Currert linear resolver volts

Clsrant "at rext™ st point volts

Hange Curnmnt
ARSE Stage Sottings Sottings

Settings

Linear Renolver Position

Btage 1

e e S o g e P i B e e £ o e
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Pantalla de configuracion de ciclo de lubric

l o E?! I Serial Number /| Model Number MM, DD YYYY Time

Lube Cycle Setup Screen

Upper Lube
Cycie (mins)

Open Gear
Lube Cycle
(mins)

Lower Lubeo
Cycle (mins)

Propel Lube

Cycie (mins)
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Gearcase Oil Selection Setup Screen

..“ y ' ".

Hoist Gearcase Ol Selection Crowd Gearcase O}l Solection

current Typo: [ENECKCONEN  cumrent Typo: KON

New Type: New Type:

Swing Gearcase Oll Selection

curront Type: [ECKCCNN

New Type:
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Fin de la Sesion ¢
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